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1 

Einfiihrung 

1.1 Was ist Modellieruru 

Mit Modellierung bezeichnet me 
Anwendungswissenschaften wie { 
der Biologie, den Wirtschaftswiss 
ne wohldefinierte mathematische 
AufgabensteIlung kann es sich zu 
ein System aus mehreren Gleich 
ferentialgleichung, oder ein Syst 
rungsproblem, bei kompliziertere 
Probleme. Die Aufgabenstellung 
Losung hat, und wenn diese L081 
problems abhangt. In der Regel, 
komplex, und es ist nicht moglir 
Modellierung zu berticksichtlgen, 

•� nicht aIle dafur notwendigen ] 

•� das gewonnene Modell sich n 
Losung zu aufwendig ist, od 
Losung nicht nachweisen kanr 

Deswegen beinhaltet fast jedes 
men. Typischerweise werden Einf 
oder nur naherungsweise berucks 
mit kleiner Auswirkung weggelass 
der Berechnung der Flugbahn ein 
sche Mechanik zu verwenden, ohn 
Letztere ist zwar streng genomn 
schen Mechanik ist aber fur die 
vernachlassigbar. Dies gilt insbesi 




